seCRTK - Secure High Precision Position Estimation

Multiantennen-Empfanger kombiniert mit RTK-Positionierung

Stérungsminimierung
Bei der Navigation mittels Satelliten ist die prédzise Bestimmung der Position von entscheidender Bedeutung. Hierbei werden
Ublicherweise GNSS-Empfanger eingesetzt, die eine weltweite Positionsbestimmung mit groRer Genauigkeit ermoglichen.
Allerdings sind diese Empfanger anféllig fir Stérungen, was ein massives
Problem darstellt.

Unsere Innovation bietet hier die Lésung: Die Kombination aus RTK-Empfanger
und Multiantennen-Einheit, die als Vorrichtung vor den herkémmlichen GNSS-
Empfénger geschaltet wird. Wéahrend die RTK-Technologie eine hohe
Genauigkeit bietet, werden Storsignale durch den Multiantennen-Empfanger
herausgefiltert. Zudem schéatzt dieser die Richtung der Satellitensignale via :
Angle-of-Arrival ein. Das Ergebnis ist eine verldssliche und prazise GNSS-unabhingiges Referenzsystem
Positionsbestimmung im Bereich von Zentimetern. mit Leica MultiStation

Optimierte Storsicherheit und zuverldssige Positionierung

Durch die Integration des Mehrantennenempfangers als Vorrichtung vor
den herkédmmlichen GNSS-Empfangern bleibt die Nutzung der kommerziell
erhéltlichen GNSS-Empfanger erhalten, wahrend gleichzeitig die
Storsicherheit erheblich gesteigert wird.

Der secRTK GNSS-Empfanger nutzt Satellitensignale der Systeme Navstar
GPS, GLONASS, Galileo, Beidou sowie der vorhandenen Zusatzsysteme zur
cm-genauen Positionsbestimmung. Die Vierfachantenne des secRTK-
Empfangers ermoglicht die Unterdriickung von Jamming und Spoofing
Signalen bis zu einem Jammer-to-Signal-Ratio von 60 dB.

Das secRTK mit verbautem Antennenarray

Die zuverldssige Positionierung bspw. von Kraftfahrzeugen, Lastkraftwagen, Schienenfahrzeugen, Schiffen oder Drohnen kann
so sichergestellt werden.

Zukunftssicherheit durch adaptierbare Technologie — werden Sie unser Partner!
Das Verfahren ist fiir GPS-Signale konzipiert, diese technologische Entwicklung l3sst sich jedoch auf jedes beliebige
Frequenzband adaptieren.

In professionell durchgeflihrten Testfahrten unter realen Stérbedingungen (siehe Abbildungen) konnten wir die
Funktionsfahigkeit bereits eindrucksvoll nachweisen.

Wir bieten interessierten Unternehmen die Mdglichkeit der Lizenzierung und Weiterentwicklung der Technologie in
Zusammenarbeit uns an. Gemeinsam mit Ihnen als Partner streben wir die Technologie- und Marktfihrerschaft im Segment der
Stoérungsresilienz fir GPS-Signale an.

e Hochgenaue Positionsbestimmung im cm-Bereich durch RTK
e Stoérungsresilienz fir GPS-Signale
e Kombinierbar mit herkémmlichen GNSS-Systemen
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RTK-GPS System ,,secRTK“

Ortung -

secRTK bietet eine fortschrittliche Lésung fir die
prazise Positionierung mittels GNSS-Empfangern.
Durch die Kombination von RTK-Technologie und
einem Multiantennen-Empfanger vor herkdmmlichen
GNSS-Gerdten wird eine hochgenaue Positionierung
im Zentimeterbereich ermaoglicht. Diese Innovation
minimiert Stérungen und filtert sie heraus, wahrend
sie gleichzeitig die Richtung der Satellitensignale
erfasst. Die Integration dieser Technologie erhéht die
Storsicherheit erheblich und sichert eine zuverldssige
Positionsbestimmung  fir  Fahrzeuge,  Schiffe,
Drohnen und mehr. Diese adaptierbare Technologie
auf GPS-Signale kann dabei auch auf andere
Frequenzbander erweitert werden.

secRTK bietet interessierten Unternehmen
Lizenzierungsmoglichkeiten zur Weiterentwicklung
und strebt die Technologie- und Marktfihrerschaft im
Bereich der Storungsresilienz Fir GPS-Signale an.

In Kombination mit unserem hochgenauen GPS-
System mit Real Time Kinematics (RTK) wird eine
satellitenbasierte Ortung beliebiger Instrumente oder
Maschinen ermoglicht. Die Genauigkeit des Systems
Gbertrifft handelsibliche GPS-Geradte durch die RTK-
Technologie um ein Vielfaches.

RTK steht fir Real Time Kinematic und beschreibt ein
Verfahren zur exakten Bestimmung von Positionen
mit Hilfe von Satelliten (Echtzeitkinematik). Dabei
wird das Signal einer Referenzstation (sog. ,Basis”)
permanent durch Korrektursignale mit dem Signal
von mobilen Stationen (sog. ,Rover”) abgeglichen.

Anwendungsgebiete sind z.B. Luftfahrt, Schifffahrt,
Landwirtschaft oder StralRenbau.
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Technische Daten

Allgemein
Spannungsversorgung 230 VAC
Empfangerkern 184-Kandle F9 Kern
Ausgabeformat NMEA-0183, RINEX

Optionales Ausgabeformat

Interferenzfreies analoges
RF-Signal

GNSS

GPS L1C/A, GLO L10F, GAL
E1B/C, BDS B1l, QZSS L1C/
A, SBAS L1C/A

Nav. Updatefrequenz RTK

bis zu 20 Hz

Positionsgenauigkeit

RTK 0.01 m + 1 ppm CEP

Konvergenzzeit

<10s

Anzahl unterdriickter Storer

6

Storerortung Angle-of-Arrival

Gewicht Elektronik 400 g

Gewicht inkl. Antennen 4500 g

Abmale 400 x 400 x 100 mm
Akaquisition

Kaltstart 24s

Re-Akquisition 2s

Empfindlichkeit Tracking -167 dBm

Kaltstart -148 dBm

Hot starts -157 dBm

Reakquisition -160 dBm

Jamming to signal ratio 60 dB

Anzahl der Einzelantennen |7
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